SCHEDA TECNICA

Il momento d’inerzia di una
figura piana rispetto ad un
suo generico punto, con assi

Cartesiani avente origine
sempre in tale punto, e
uguale alla somma dei

momenti d’inerzia di ogni
singolo quadrante (sempre
positivo in x e y), scomposto
ipoteticamente dal sistema
cartesiano originario.

Quindi, nel metodo della
“Scomposizione cartesiana”,
il momento d’inerzia totale
pari alla somma dei momenti
d’inerzia di ogni quadrante.
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Vedi “Dimostrazione del
metodo.ITA” sul sito Web.
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